مُلخّص عن مشروع التخرج الثاني 

هذا المشروع هو مشروع الهاردوير ، قمنا فيه بتصميم روبوت يتكون من جزئين ، جزء يمشي في البيت بحثاً عن قوارير الورد باستخدام كاميرا الريسبري باي ، وجزء يبتعد عن الأجسام الصلبة أمامه باستخدام سينسورات الألترا سونيك .
طبعا ستخدمنا برنامج تحليل الصور بلغة البايثون من أجل تحليل ومعالجة الصور التي تلتقطها الكاميرا أثناء تحرّك الروبوت ، وعندما يتم تحليل شكل محدد وهو قوار الورد تقوم الكاميرا ببث اشارة لجهاز كمبيوتر صغير يُسمّى الريبري باي يعتمد نظام الريسبين كنظام تشغيل ، وبالتالي هذه الكمبيوتر يبعث اشارات إلى قطعة الأردوينو التي تتحكم بحركة الروبوت بأن يتحرّك بالموتورات التي استخدمناها ووضعناها لعجلات السيارة ، بحيث تعطيه أوامر بالمشي إلى الأمام أو اليمين أو حسب وجهة قوَار الورد 
وعندما يصل الروبوت إلى قوّار الورد يقوم بريّه باستخدام مضخة وأنبوب مربوطين مع قطعة أردوينو ثانية تتحكم بالمضخة .
[bookmark: _GoBack]تم استخدام لغات البايثون وال سي بلس بلس من أجل الأردوينو ، معظم العمل على المشروع كان بجزئية تحليل الصور في الريسبري باي .

